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SYLABUS
Nazwa przedmiotu/modutu (zgodna z zatwierdzonym programem studiéw na kierunku) Liczba punktéw
Rolnictwo cyfrowe ECTS
Nazwa przedmiotu/modutu w j. angielskim 2
Digital agriculture
Jednostka(i) realizujgca(e) przedmiot/modut (instytut/katedra)
Katedra Agronomii (Wydzial Rolnictwa, Ogrodnictwa i Biotechnologii)
Kierownik przedmiotu/modutu
Prof. UPP dr hab. inz. Piotr Rybacki
Kierunek studiow Poziom Profil Semestr
Rolnictwo Studia Il stopnia Ogodlnoakademicki I
RODZAJE ZAJEC | ICH WYMIAR GODZINOWY
(zajecia zorganizowane i praca wiasna studenta)

Forma studiéw: stacjonarne Forma studiéw: niestacjonarne
- wykfady 10 | - wyklady 5
- ¢wiczenia 20 | - ¢éwiczenia 10
- inne z udziatem nauczyciela: 5 - inne z udziatem nauczyciela: 10
- praca wiasna studenta 25 | - praca wtasna studenta 30

tgczna liczba godzin: | 60 tgczna liczba godzin: 55

CEL PRZEDMIOTU/MODULU

1. Metody i techniki digitalizacji danych w produkcji rolnej. Systemy wspomagania decyzji. Mapy cyfrowe: plony i
zasobnos¢ gleb. Cyfrowe metody monitorowania upraw rolnych. Roéwnolegte systemy naprowadzania,
wykorzystanie sygnatow GPS, GSM i 5G. Teledetekcja, telematyka i wykorzystanie dronéw w rolnictwie.
Autonomiczne systemy sterowania do przechowywania upraw (zboza, warzywa, owoce itp.). Cyfrowe systemy
precyzyjnego sterowania nawadnianiem upraw rolnych i ogrodniczych. Wykorzystanie autonomicznych robotéw w

produkgciji rolnej.

METODY DYDAKTYCZNE

Wyktady: z nauczycielem w oparciu o prezentacje multimedialna.
Cwiczenia: z nauczycielem w oparciu o prezentacje multimedialng, prezentacja rozwigza¢ cyfrowych w rolnictwie,
opracowanie cyfrowych map plonéw i zasobnosci gleby,

Odniesienie
ZAKLADANE EFEKTY KSZTALCENIA PRZEDMIOTU/MODULU do efektow
kierunkowych
S | E1 - Ma podstawows wiedze na temat czynnikéw wplywajgcych na wzrost i rozwdj roslin; zasad RL2A_W11
B korzystania z maszyn, narzedzi, urzadzen oraz systeméw technicznych i informacyjnych RL2A_W12
< | (cyfrowych) wykorzystywanych w produkgii roslinnej,
O
2]
2 N . . , . . P RL2A_U03
+ | E2 - Potrafi projektowa¢, wdrazac¢ i optymalizowa¢ technologie stosowane w produkcji roslinne;j; —
o o P - L L RL2A_U08
) umiejetnie dobiera¢ i wykorzystywacé, narzedzia i maszyny w produkcji roslinnej; —
(S
)
89
e 2| E3 - rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie.
% S| E4- krytycznie ocenia¢ swojg wiedze i postrzegane tresci oraz konsultowa¢ sie z ekspertami; RL2A_KO02
Q % mysle¢ kreatywnie w kategoriach ekonomicznych i spotecznych oraz dziata¢ przedsigbiorczo w
E a| dziedzinie produkcji roslinnej
X

Najlepsi z natury! Ksztafcenie na potrzeby gospodarki

(FERS.01.05-1P.08-0398/23)

Uniwersytet Przyrodniczy w Poznaniu
ul. Wojska Polskiego 28, 60-637 Poznan

UNIWERSYTET
PRZYRODNICZY
W POZNANIU




. - » *
Fundusze Europejskie Dofinansowane przez 0
dla Rozwoju Spotecznego Unie Europejska *
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia Symbole efektow
przedmiotowych
1. Egzamin pisemny: test obejmujacy znajomos¢ podstawowych urzgdzen telematycznych, systemow 1 E12
cyfrowych w zarzgdzaniu gospodarstwem i produkcji rolnej, systeméw gromadzenia, przetwarzania i 2' E3-4
analizy danych, ’
2. Prezentacja rozwigzan cyfrowych w produkgc;ji rolniczej
I , . .
I(\IF¢7EjéeSpgll zor;alt:gyg. Igggtg/lgi)‘ue na potrzeby gospodarki UNIWERSYTET
o ' . : PRZYRODNICZY
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TRESCI KSZTALCENIA
Wyktady:
Typy systeméw GNSS ich budowa, zasieg i specyfika. Urzgdzenia GNSS. Anteny, rejestratory i odbiorniki. Praktyczne
uzytkowanie polowych odbiornikéw GNSS w praktyce rolniczej. Rodzaje danych GNSS, transfer i ich przetwarzanie.
Podziat systeméw telematyki i teledetekcji. Systemy zbierania danych, techniki ich interpretacji i praktyczne
zastosowanie w produkcji rolniczej. Systemy zdalnego prowadzenia oraz monitorowania stanu maszyn i pojazdéw
rolniczych. Systemy naprowadzania i komunikacji miedzy maszynami.
Identyfikacja zrédet i przyczyn zmiennosci pol uprawnych. llosciowe ujecie zmiennosci pola. Konsekwencje
zmiennosci glebowej na jednym polu dla rolnictwa precyzyjnego. Zatozenia do pomiaru zréznicowania plonéw w
obrebie pol. Sposoby szacowania pdl i plonéw, stosowane techniki, systemy i rozwigzania techniczne. Budowa,
rodzaje, kalibracja systeméw mapowania pdl i plonéw. Czujniki i przekazniki sygnatu w mapowaniu p6l. Tworzenie,
interpretacja oraz wykorzystanie map pél i plonéw w uprawie, nawozeniu, siewie. Mapowanie jakosciowe ptodow
rolnych. Cyfrowe rozwigzania wspomagajgce gromadzenie, przechowywanie oraz analize danych polowych.

Formy i kryteria zaliczenia przedmiotu/modutu Procentowy udziat w
koncowej ocenie:

1. Zaliczenie wyktadow - test zaliczeniowy 1. Egzamin - 100%
2. Projekt cyfrowej map zasobnosci gleby i plonu 2. Projekt - 100%

WYKAZ LITERATURY

Literatura podstawowa:

Kozai T. 2018. Smart Plant Factory: The Next Generation Indoor Vertical Farms, Springer; 1st ed. 2018 edition
(November 22, 2018), 465 pages, ISBN-10: 9811310645, ISBN-13:978-9811310645

Ekielski A., Wesotowski K. 2020. Systemy agrotroniczne. Polska Izba Gospodarcza Maszyn i Urzadzen Rolniczych.
ISBN 978-83-955096-0-5
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